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Motor asincrono AC

Ca racterl'sticas

. SeR llausto

* Sin conexion entre partes fijas y moéviles (poco mantenimiento)
* Buen rendimiento y elevado factor de potencia

* Posibilidad de arrancar a plena carga en arranque directo

* Velocidad de giro disminuye ligeramente con la carga

* Doble tension de alimentacién




Generalidades

Componentes

Borne Placas de bornes

Escobilla y
portaescobillas

Casquete soporte -

lado principio del Barra de montaje Tapa de

arbol ventilacién
con puerta
de acceso

Anillos
colectores

Rotor bobinado de
ranuras abiertas



Generalidades

Estator

* El campo magnético giratorio generado en el estator,
induce intensas corrientes en las barras metalicas (jaula de
ardilla) del rotor (Ley de Faraday)

* Las corrientes inducidas reaccionan creando un par motor
gue provoca la rotacion del rotor (Ley de Lenz)

Campo magnetico
giratorio

A

/
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Rotor de jaula ardilla

(sin el paquete de chapas)
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Motor asincrono AC
Tipos de arranque

* Arranque directo.
* Arranque estrella triangulo
* Arrancador electrénico

* Variador de velocidad

Desde la solucién estandar hasta
las soluciones avanzadas que
Schneider Electric presenta



Tipos de arranque -

Arranque directo
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Arranque directo

Caracteristicas:
*Corriente inicial de arranque: 7 a 9 In.

Ventajas:
*Arrancador de esquema simple y costo econémico.

Inconvenientes:

*Pico de intensidad muy importante (la red debe adr
este pico).

*Arranque brusco, golpe mecanico.

*Parada no controlada, rueda libre, golpe de ariete.

Aplicaciones:
*‘Maquina que puede arrancar a plena carga sin problemas
mecanicos.



Tipos de arranque

¢Qué es el golpe de ariete?

Se llama golpe de ariete a una variacién inmediata y alta de
la presiéon de un liquido, danando las tuberias. Esto sucede
normalmente en los arranques, paradas de las bombas, cierre
de las valvulas, etc.

Ejemplo de tuberia dafiada por el golpe de ariete

Este fendmeno es muy peligroso, ya que la sobrepresion
generada puede llegar a entre 60 y 100 veces la presion
normal de la tuberia, ocasionando roturas en los accesorios
instalados en los extremos (grifos, valvulas, etc).



Tipos de arranque

Arranque estrella / triangulo
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Arranque estrella / triangulo

Caracteristicas:
*Corriente inicial de arranque: 1.3 a 2.6 In.

Ventajas:
*Reduccién de las corrientes de arranque.

Inconvenientes:

‘Par de arranque pequeno.
*Corte de alimentacidon en el cambio (transitoi§
*Conexion motor a 6 cables. ”

Aplicaciones:
‘Maquinas de arrangque en vacio: Ventiladores y
bombas centrifugas de pequena potencia.




Tipos de arranque

Ejemplo: Agitador de Chocolate en Estrella -
Triangulo
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IEC 60947.4

Objetivo de la NORMA

 Optimizar el Arranque y parada de un motor

* Proteccion de los componentes contra las fallas
eléctricas.

* Asequrar la seguridad del personal

* Optimizar la continuidad del servicio



IEC 60947.4
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IEC 60947.4

e

t (seg

Guardamotor termo-
magnético

P. ejem.

GV2P14

Rango regulacién= 6.3A a 10A.
Idisparo mag.= 138A.
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IEC 60947.4

t (seg)

Relé térmico
Scl"l'leld&r_'-

B WF"[ P. ejem.
LRD12

.' ® . . Rango regulacién= 5.5A a 8A.

Guardamotor
magnético
. P. ejem.
Corriente GV2L14
al In=10A
arranque Idisparo= 138A x In
del motor (fijo)
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IEC 60947.4

Funciones Salida Motor

Distribucion eléctrica en baja tension

Seccionamiento
|

Interrupci
on

Proteccion contra corto
circuitos

Proteccion contra
sobrecaraa

Conmutaci
on




IEC 60947.4

Seccionamiento/ Interrupcion

Distribucion BT B Interruptor de Seguridad

para seccionamiento
Seguridad, fiabilidad,
simplicidad

Seccionamie )

Interrupci )

Ull

B Guardamotor

Proteccion Funciones integradas

contra

Proteccion

<I:°0ntra B Arrancador Integral
SO rel:arq.a Funciones integradas
Conmutaci

Continuidad de
servicio

-
"~




Cortocircuito

Distribucion BT

Seccionamie
hto

Interrupci
on

Proteccion
contra

Proteccion
contra
sobrecaraa

Conmutaci

-
"~

IEC 60947.4

B Guardamotor
magnetotérmico
Solucion compacta
Curva proteccion
B Guandliarotor magnético
Separacion de
funciones

GV3 - GV2 - Discriminacion de falla
NS
B Arrancador Integral

Integracion de
funciones

Continuidad de
servicio

Proteccién Magnética =
Proteccidon contra cortocircuitos




IEC 60947.4

Sobrecarga

Distribucion BT

Seccionamie

B Guardamotor Termomagnético

Solucion compacta GV2 y
GV3

nto
Interrupci Relé Termico
on Separacion de funciones

Proteccidn Clase de disparo 10 y 20

contra

Relé Térmico Multifuncion Tesys

Proteccion
-

contra

, Continuidad de servicio
Conmutaci CCM Inteligente

-
"~

B Arrancador Integral Tesys U
Continuidad de servicio
Re-conectador de falla

Proteccionérariegica = Proteccion
contra Sobrecarga




Conmutacion

Distribucion BT

Seccionamie

hto
Interrupci
on

Proteccion

contra

Proteccion
contra

‘ (}onmutaci '

"1

- | circuito para que pueda circular

IEC 60947.4

B Contactor Linea k
6al6 A
Nivel Coordinacion 1

B Contactor Linea D
9al50A
Nivel Coordinacion 2

B Contactor Linea F
115 a 800 A
Nivel Coordinacion 2

>< EverLink®

Tesys U
0,1a32A
Coordinacion Total

1. o - .l
E ]1] B Arrancador Integral
L g L,- & g L i

| Conmutaciéon = Abrir o cerrar

|la corriente




IEC 60947.4

Asociacion de Productos

Una salida motor con Coordinacion se puede obtener
mediante :

*Asociacion 1 Producto

Arrancador
integrado

*Asociacion 2 Productos

Guardamotor Magneto-
térmico + Contactor

*Asociacion 3 Productos
Guardamotor Magnético +



IEC 60947.4

Asociacion de Productos
Mando manual Mando automatico

1 producto 3 productos 2 productos 3 producto




IEC 60947.4

Asociacion de Productos

Mando automatico

2 productos

-Podra proteger al
motor, pero no podra
discernir si fue
cortocircuito o
sobrecarga.

- Para poder discernir,
se debera adicionar
contactos de estado




IEC 60947.4

Asociacion de Productos

3 productos

Podra proteger
al motor, y
también
discernir si fue
cortocircuito o
sobrecarga




IEC 60947.4

Relés de sobrecarga
térmico

Enirada de potencia

Bilamina principal

. TN o Tornillo de
“‘MJ\“P = reglaje



IEC 60947.4

Relés de sobrecarga térmicos y

ele icos Estos relés protegen a los motores contra
| sobrecargas pero deben “ignorar” la
sobrecarga temporal que se presenta el
arranque.

De ahi la necesidad de los relés a
adaptarse al tiempo de arranque. La
norma IEC60947-4-1 define las clases de

t(s)A o
! dlspaF" A I \e I\ J N\ N1 A ﬂ Su

T|empo de disparo de reles térmicos en func n asu cI

30 tiempodg, %”DPO”HWH) 1.5Ir (2) 7.2Ir (1)

10A t<2s t<2's 2s<t<10s

- 10 t<4 s t<4 s 4s<t<10s

. 20 t<6 s t<8s 6s<t<20s

30 t<9s t<12s 9s<t<30s

L |
(1) Tiempo para un motor frio (apagado y enfriamiento de motor).

(2) Tiempo para motor caliente (motor en funcionamiento en condiciones normales).

1.051Ir 15 Ir 7.2 1r , , . ,
1.21r ir El relé termico debera ser

Ir: Corriente de regulacién en el relé selec_slonado en . .
térmico funcion a la corriente nominal del
motor y

N e L T L e e N e o



¢Quién determina el tiempo de vida util de un
arranque motor?

e El tiempo de vida util de un sistema arranque motor de 2 a

mas componentes (Guardamotor, contactor y relé térmico), es
determinado por el Contactor.

ePara determinar el tiempo de vida util del contactor

observamos las curvas de endurancia segun la aplicacion
(Categoria de empleo)

Ir a Ventajas
diferenciadoras

Schneider Electric - Division - Name — Date 34



¢Qué es categoria de empleo?

Categoria de empleo es un tipo de clasificacién exigido
por la norma IEC 60947 que va a depender de la
aplicacion en la que se emplee el contactor

Para tener en cuenta....

UN MISMO CONTACTOR podra trabajar en las diferentes
categorias de empleo, variando Unicamente el tiempo
de vida dutil que presentara en cada una de las

.
P S I




IEC 60947.4

Contactores - Categorias de Empleo

Cargas cuyo factor de potencia sea = 0,95
(Resistencias, lamparas incandescentes, etc.)

Motores de jaula de ardilla.
larranque=5a 7 In
(Ventiladores, bombas, transportadoras, mezcladoras, etc.)

Arranque, inversion y marcha por impulso de
motores de jaula de ardilla. larranque= 6 In.

Otras Condiciones de frenado severo
categorias: (Ascensores, gruas, winches, etc)
DC1, DC3, DC5,

AC14, AC15,

DC13, etc.



Categoria AC1

IEC 60947.4

Cargas cuyo factor de potencia sea =

0,95

(Resistenri=c Idmnarac incgndescentes,

etc.)

AC-1

A corriente

frenado

tiempo



Categoria AC1
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IEC 60947.4

Categoria AC3

Motores de jaula de ardilla. | =5

arranque
a 7 In (Ventiladores, bombas,
transportadoras, etc.)

AC-3
A corriente
frenado
® -
tiempo

tiempo de arranque



Categoria AC3
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IEC 60947.4

Categoria AC4

Arranque, inversion y marcha por
impulso de motores de jaula de ardilla.
larranque= 6 In. Condiciones de frenado
severo (Ascensores, gruas, etc)

AC-4
A corriente
frenado
*
S
b
A}
A
Y
b )
A Y
® -
tiempo
. -

tiempo de arranque
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IEC 60947.4

Coordinacion de
Protecciones

La norma privilegia

Proteccion de las personas y las instalaciones

...y establece
Nivel de servicio del arrancador después de un

cortocircuito. (Grado de deterioro en los componentes del
arrancador)



c¢Queé es la coordinacion?

Es la optima combinacion de:

"Dispositivo de Proteccion
contra Cortocircuitos

"Dispositivo de conmutacion

"Dispositivo de Proteccion

contra Sobrecarga Bele_
Termico

IEC 60947.4



IEC 60947.4

Coordinacion Tipo 1

*Seguridad para el operador |- l'f
)
‘Después del cortocircuito \
Reparacion del arrancador (cambio @ I I
del contactor y/o del relé térmico) !t«

g




Con dos productos Con tres productos

Guardarr‘_lulur Contactor Guardamp{ur :Cnntautar-_ Flﬂ_ié

ferencia Ajuste Referencia | leferencia Ajuste | Referencia Referencia| Ajuste
(1) | A | (2) A @ | & | A

&y | KM KM1

GV2MEOS 0.83..1 LC1-Do® : 1 ISR 0.63...1
GV2MEOS  1..1.8 LC1-D09 3V2-LE0S 1.6 EREe Bl  FC iy
GV2MEGS  1..1.6 LC1-Doo [EERCCRUTTSMRNN LC1-DO09 17
GV2 MEO7  1.6..25 LC1-D09 GV2-LEO?7 25 RTSE.LE 1.6...2.5
GVo MEO7  1.8...2.5 LC1-Do9 cve-L A LC1-Doo 1.6...2.5
GV2MECS  25..4 LC1-DO9 ' LC1-D09 25...4
GV2 MEC8 25..4 LC1-DO9 4 LC1-Do9 25...4
GV2ME10  4..63 Lc1-Dos [ (XN LC1-DO9 4.8

GV2ME10  4..8.3 LC1-D09 BLEN Lc1-Dos 4...8

GV2ZME14  6..10 LC1-D09 Ll LC1-Do9 55..8
GV2ME14  6..10 LC1-D09 : LR LC1-D09 7...10
GV2ME16  9..14 LCi-Di2 | LCADIR Yt
GV2ZME18  9..14 LC1-D12 LC1-D12 9...13
GV2ME20  13..18 LC1-D18 e lens L
GY2ME20  13..18 LC1-D18 HES:Da8 12,18

GV2ME21  17..23 LC1-D25 LC1-D25 16...24
LC1-D25 1€6...24

LC1-D32 23...32

GvV2 ME22 20...25 LC1-D25

BHEBsz==




IEC 60947.4

Coordinacion Tipo 2

&
*Seguridad del operador y arrancador sin - FEL Y
darios graves. — l \
‘Después del cortocircuito -eanee 1)
Se admite una leve soldadura de los o !{'
contactos (separables con un
destornillador) i :

U




Con dos productos Con tres productos

Guardamotor Contactor Guardamotor :Cantautar-_ Rele
ferencia Ajuste Referencia | leferencia Ajuste | Referencia Referencia| Ajuste
T [ | [ | [ Y (I |
a1 KM KMt

GV2-POs LC1-D09 LC1-DoS

GV2-P06 LC1-DOS LC1-DOS

GV2-P0o8 . LC1-D09 LC1-D09

GV2-Po7 LC1-DO9 LC1-D09

GV2-Po7 LC1-D09 LC1-DOS

GV2-Pos LC1-D09 LC1-DOg

GV2-Pos8 LC1-D0OS LC1-D0g

GV2-Pos LC1-D08 . 8 LC1-D09

GV2-P10 Lc1-Do9 R XETINENC Y LC1-D0S

GV2-P10 ) Nl GV2-L10 LC1-D09
GV2-P14 Lct-Di2 PG 72T |C1-D09
GV2-P14 Lci-D12 [EENCZXRCEMENET I LC1-D09
GV2-P16 LC1-D25  [C X ST NN LC1-Doa
GV2-P16 Lc1-D25 IR 7ERCEMERTHE LC1-D25
GV2-P16 Le1-p2s IRGCEEL N B LC1-D25
GV2-P20 Lc1-D2s [RC\ZAPINMEERTE LC1-D25
GV2-P21 Lc1-D2s R AT LC1-D25




Coordinacion Total

*Seguridad del operador y el

arrancador |\

‘Después del cortocircuito

No se admite dano alguno en el
arrancador

iiCONTINUIDAD DE SERVICIO TOTAL!!

IEC 60947.4

()



IEC 60947.4

RESUMEN

¢ Qué son las Categorias de empleo?

¢ De qué dependen las Curvas de

endurancia?
cQué son las Clases de disparo y de

qué dependen?

¢ Cuantos Tipos de Coordinacion
existen?

¢Qué tipo de coordinacion solo
protege a las personas?

¢Qué coordinacion protege
las instalaciones y a las

2
?JgPagsdontinuidad de

servicio requerido




Soluciones practicas

Linea de
Guardamotores,
C9nta_1ct:i.-é%};5' Reles
Térmico-s

con tecnologia...

{ EverLink®

= Ver video

Schneider Electric - Division - Name — Date

TeSys

Calidad de conexitn durade

51



Dimensione su arranque motor
facilmente

e http://www.schneider-electric.com/products/ww/en/5100-software/5110-
electrical-design-software/61210-lv-motor-starter-solution-guide-v33

New Project LV Motor Starter Solution Guide
beB- X ?
rmine
Catalogue Solution
LV Motor Starter Search
Export 0 selected item(s)
Motor starter EJ EJ w < Filters ~
- z ‘ Drag a column header here to group by that column.
8 Choose = motor starter soluion 1 (] 3 Motor rated power REY Type of starter 018 Picture Product detail Brand Reference Subset quantity Taxonomy | Description
@ volage 220-230-240 v/ * (kW)
FET—— 3| | revors
0.09 Reversing
Isc =30 k& * 042 Star-Delta
12
Soft Starte,
Isc = 40 kA * 0.18
Isc = 50 kA *
037 -
Isc = B0 k& *
Isc < 70 kA * Starter detail 1 08 Starter detail 2 [/ Il -]
Isc < B0 kA * In Line () Normal start (01 10A0r =
s < 85 kA * Inside Delta 10
P 5 - start (C1 20 or 30)
Isc < 50 KA * gmg:e _:ase ;LDD:Y :Eix D Long start (C1 20 or 30)
ingle Phase Supply - IP5x SRT NG S
START / NO STOP
Isc = 100 kA * Three Phases Supply - IP2x ] standard (Cl 10)
Isc = 110 k& * D START / STOP standard
Isc < 120 kA *
Short circuit . Motor overload .
Isc = 130 kA * protection LR protection location LR
Isc = 150 kA * = =
‘ioltage 380-4DD-415 * Isc < 10 kA: 1152 itemis) |
\ioltage B6D-680 [ !sc <10kA
GV2, LC1D0gs * | GV2, LC2D09ss *
220-230-240V_0,06... 220-230-240V_0,06...
* Protection : Manual } Protection : Manual
motor starter (TeSys motor starter (TeSys
GV) f Overload type : GV) f Overload type :
Classic, in circuit Classic, in circuit
bresker / bresker /
Coordination : Type 2 Coordination : Type 2
LN "Mlay
‘
Enter a new refersnce
29 1 CANNO.. O e B W g1y (=P - =



http://www.schneider-electric.com/products/ww/en/5100-software/5110-electrical-design-software/61210-lv-motor-starter-solution-guide-v33/
http://www.schneider-electric.com/products/ww/en/5100-software/5110-electrical-design-software/61210-lv-motor-starter-solution-guide-v33/
http://www.schneider-electric.com/products/ww/en/5100-software/5110-electrical-design-software/61210-lv-motor-starter-solution-guide-v33/

Nuevo proyecto

OeE- X

v Motor Starter Solution Guide

=terminar una solucion Crear un informe

alogo
dotor Starter Blsqueda en: Arrancador. Cl
ancador @ E] E] < Filtros [ Guardar || Borrar [ Restauracion
Elige una solucién de arrangue 1 ﬁ] +* Corriente de . Potencia nominal del P P - .-
cortocircuilo (KA) (7] motor (KW) O 15 Tipo de amancador 0 ‘1 Gama de variador (/] ‘1
Tensién 220...240Y monofasica % 0 <10 - 006 r: Directo < ATV 212 -
Tensidn 220...240V trifésica * | [ «s < 0,08 || inversion del sentido de ATV 312
marcha
Tension 380... 415V (] <20 0,12 Estrella-triénguio ATV 3G
. 0,18 ATV 32
Tension 4400 %* [:l <25 ! variador IP5x
0,25 ATV E1 |
Tensién 650,630V * || OJ<3@ [~ | | Variadar IP2x P <]
1 a2 Proteccion frente a 4 Rl Ubicacion de la . Proteccion frente 2
Tipo de amranque o ‘1 cortecircuitos 6 n proteccion frente a so... 6 g sobrecargas 6
D Arrangue nomal (C1 104 < = arrancador manual (TeSys < | interruptor automatico < Clasico =
o 10) G
V) F arrancador combinado Avanzado
Amranque largo (Cl 20 0 arrancader combinado I s .,
0 50 ) (TeSy Relé individual Multifuncién
D Amrangue/sin parada Intermuptor automatico (iGED, ATS
simple (C1 10) NG125, F25M) AT

Coordinacion

Tipo 1

Tensién 380_._ 415V

GK1 Es, LC1D 18+ LRD21

Proteccion:

Tipo de funcionamiento manual 3

D Pulsador

* GK1 B+, LC1D25+ LRD22 *
380...415V_T SkW_ ..

portafusibles cilindrico

aG ! Tipo de

zobrecarga: clasica,
en relé individual /

330...415V_11kW_D...
Proteccion:
portafusibles cilindrico
gG /! Tipo de
zobrecarga: clasica,
en relé individual /

| Nombre corto - | E aaayl

GK1 E+, LC1D25+ LRD22 *

330...415V_11kW_D...
Proteccion:
portafusibles cilindrico
aM | Tipo de
zobrecarga: clasica,
en relé individual /



Motor Asincrono AC

Tipos de fallas

Tipos de arranque

Prot L Control
Norma IEC 60947 .4

Asociacion de
Productos

Categorias
Ndaevasnacion

Soluciones
Tesys SolLink
Tesys U
Tesys T



SOLUCION:
TESYS Solink



So6lo un cable entre el controlador
|6gico de E /S y cada arranque de
motor




¢Que es TeSys SolLink?

Es una innovadora solucibn que Schneider Electric
presenta para la automatizacion sencilla de un adecuado
arranque y proteccion de motores. Un sistema de
integraciéon para arrancadores hasta 30 kW / 400 V en
entornos de automatizacién. TeSys SolLink se ha creado
para conectar los arrancadores TeSys a un controlador
|6gico, alcanzando hasta 56 arrancadores por cada
controlador ldgico.

Ventajas diferenciadoras

*Su montaje es muy rapido y sencillo, ya que sélo
cuenta con un cable entre el controlador l6gico y cada
arrancador de motor

*Se instala 20 veces mas rapido que un sistema
cableado



Conexion intuitiva SolLink

elLa conexidon SolLink permite el control y monitoreo del
arranque motor desde el PLC principal, permitiendo tener:

‘/ .
o Monitoreo del proceso en

W B e e linea
Depésito C Facilita supervision.
ﬁ E"-ﬁ ﬁﬂ v Reduccion de tiempo en la
_ M correccion de fallos. Mejora
| Minimo|

T RN IF"‘

= continuidad de servicio.

O ——— v Recopilar informacién util

muu'ﬂulﬁ j Q Cor(]?:’gadl’stica de fallos y

de arranques) para
mantenimiento preventivo




Integracion del Hardware

"Hasta 56 arranques de motor
para cada controlador ldgico
M221

=4 Arranques de Motor por cada
modulo TM3 (médulo TM3 de E /
S dedicado para TeSys)

"Cables RJ45 prefabricados para
conectar SoLink al Médulo TM3

4 referencias con certificacion
mundial (IEC, UL, CSA)

PLC
M221/241/251

Mddulo E/S
TM3XTYS4

GV2Me e+ ClDeee

Médulo de T8
conexion ——
LAD5C11 1 = ol

Cables RJ45
LU9Re e

GV3Pse+LC1Deooe
:f:

Modulo de
conexioén
P LADS5C31




TeSys Solink

Arranque 3
Directo j
LAD5C11 LAD5C31
Arranque
Inverso

LADS5C12 LAD5C32



Integracion de software

@3 Tesys SoLink Schneider Electric SoMachine Basic

0e Y- R

Propiedads f r Programacion

\/ No hay ningun dispositi Sin errores.

(-l=lx]

Puesta en funcionamiento

@ Mensajes m
a8} mM2IMEET/G)
[ Entradas digitales
D Salidas digitales
Entradas analogicas
=3 Contadores muy répid
Generadores de pulso:
8 =k Busde E/S
B ) Médulol (TMIXTY!
X Entradas digitales|
[ Salidas digitales ‘
8 [ Médulo2 TM3XTY:
[ Entradas digitale
> salidas digitales
B [} Medulo2 TMATY:
X Entradas digitales|
I Salidas digitales LJ
8 ) Médulo4 TM3XTY:
X Entradas digitale:
> Salidas digitales
B [ Medulos TMATY:
[ Entradas digitales
[ Salidas digitales
8 ) Médulo6 (TM3XTY:
X Entradas digitale:
[ salidas digitales
8 [ Médulo7 TMTY:
[X Entradas digitales
> Salidas digitales
[} Transmitter/Receive 3

[C] — D

Informacion del dispositive

Mensajes

| Descripcion del dispositivo
g xS

Médulo de ampliacidn con 4 arrancadores de motor Tesys.

2 M221 Logic Controllers

> TM3 Digital /O Modules
> TM3 Analog /0 Modules
* M2 Digital /O Modules

TM3 Expert /O Modules
Referencia Tipo |
TM3SACIR/G Seguridad
3 TM3SAFSR/G Seguridad
TM3SAFLSR/G Seguridad
TM3SAKGR/G Sequridad

TM3_XTRALXRECL Transmitte
{ [ »

Descripcié
TM3XTYS4
Medulo de
ampliacién con 4
armancadores de

motar Tesys.
Y AV
Tmh  17mi

Deg- AR 2

Monitoreo:

Listo (circuito de estado del [+

interruptor)

Correr (estado del contactor) -~

Control (ON / OFF):
Marcha adelante

Marcha atras (para inversion

solamente)
Programacion Ladder

> M2 Analog IO Modules | ] E I
v

arranque motor se

convierte en un dispositivo
de la biblioteca del PLC

*Control y seguimiento de
cada arranque motor sin
esfuerzo
sistema de integracion

utilizando un

Schneider Electric SoMachine Basic

v/ Nohay ningin disposit.. Sin erores S

Programacién Visualizacion Puesta en funcionamiento

Toras | oremens | @23 @) @72 el @ - O - Ololelke @ 3 -

Mensajes | =i |
@ Tablas de animacién S
Tabla de animacion_0

[ Objetos de memoria

[#] 1-Armanque tradicional

[ Cbjetos de E/S

& Objelos de sofiware

s Objetos de PTO

@, Objelos de comunicacion
[ Buscary reemplazar

TRIP
%04

Tabla de animacién_0

Utilizado Direccién

~
~

%Q00

—0)

Simbolo Valor Forzar ‘Comentaric =

%10 TV_CHL READY Neforzado Esta entrada ests activa s el slector de TeSys U o del disyuntor del moter se..

HIL1 TY_CH1_ RUN No forzas Esta entrada indica que los polos de arranque estan cerrados

12 TV.CH1TRIP Noforzado TP =
[ RO 1] DN




SOLUCION:
TESYS U



¢Qué es un arranque motory
queé es TeSys U?

e Un arranque motor esta compuesto por equipos

electromecanicos que tienen como minimo las siguientes
funciones:

- Conexidon y desconexion

*  Proteccion contra cortocircuito

*  Proteccidn contra sobrecarga (térmica)
 Control de mando (accionamiento)

e TeSys U, soluciéon desarrollada por SE:

* Solucidon compacta para las protecciones requeridas

* Instalacion simplificada

* Personalizacién / facil actualizacion mediante mdédulos
* Cubre aplicaciones DOL de motores desde 0 a 32A

* Proporciona la funcidon de inversion de giro

* Se puede utilizar con los Drives
e Permite |3 intearacidn mediante comiinicacidn



¢Por qué cambiar la solucidon
convencional con TeSys U?

* Todos los componentes en 1 solo equipo
*  Menor tiempo de instalacién

- Posee coordinacioén total

*  Facil cambio de unidades

*  Posibilidad de integrarlo a una red de comunicacién
iIndustrial (CANopen, Profibus, Modbus, DeviceNet,
As-Interfase, Advantys STB)

*  Facil configuracion y supervision mediante Software
SoMove Lite (usado en diversos equipos)



Concepto

@® Las 4 Claves

EL ARRANCADOR CONTROLADOR

Arrancar Controlar

el Q”"‘E/ Dﬂ:ontrol de la aplicacign

Unidades de ==
control y \ J —
proteccién

Médulos de E

comunicacién
Médulos de if =

Funciones < D“Integracién en los
I6gicas : automatismos

Mddulos de
y Contactos Ty
P auxiliares

Instalacion

=

Personalizacion(u




Coordinacion Total TeSys U

e E|l arrancador compacto TeSys U cumple con las protecciones
exigidas por la Norma IEC60947-4:

\L Interrupciény seccionamiento
[JS Proteccién contra cortocircuito

ﬁl Proteccion contra sobrecarga >
\

v' Reduce tamano de los tableros hasta en un 40%.
Ahorro de espacio y dinero en la implementacién del
proyecto.



Tipos de Unidades de Potencia

e Consta de 2 unidades de potencia:

LUB 12 LUB 32
Hasta 12 A Hasta 32 A



Curvas de Endurancia AC-41

2.9

=4

Ue = 690

LUB 12
LUB 32

P
.

aai

Miljons of operating cycles
] La £ 5 o o

0.8

0.6
0,5

2

3

4 5 6 7 8910 12

32 40
Current broken in A



Curvas de Endurancia AC-43

Ue=440V
10 S 3
§73#«
2 s \\ N\
T . \ N\
‘s NI
o
= 22 \c \\
1
1
0,8
0,6 i
0,5 '

1 2 3 4 5§ B 7 8910 12 32 40
Current broken in A



Curvas de Endurancia AC-44

Ue = 440V

HLuB 12

5" | LuB 32
L
|~

0.8

0.6
0.5
0.4

0.3

0.2

Millions of operating cycles

6 0,1 1 \

0,08

0,06 |
0,05 | \\

0,04 I

i
0,02 : :
I

0,01

i L
1 2 3 L 10 20 30 50 166 1 100 | 200
40 60 80 170
Current broken in A



Coordinacion Total TeSys U

e El arrancador compacto TeSys U cumple con las protecciones
exigidas por la Norma IEC60947-4:

v' Facil intercambio de
Unidades de control,

. | pudiendo variar Rangos de
e ey corriente. Versatilidad y
e ahorro.

Estandar

\ j! { UMIDADES | L,
"N | o= covRoL | v'Opcion de colocarle

. Profibus-DP

L —— Médulos de comunicacién en
\_:““ Modbus diferentes protocolos

S N , .

W @ o (Profibus, DeviceNet,

e covncioon . Modbus). Versatilidad y
ahorro.

Y Continuidad de s
1.25 - 5A/240V | 1.25 - 5A/240V | 1.25 - 5A/24V | exig
“itaria en aplic
3-12A/240V 3 - 12A/240V 3-12A24V
8 - 32A/240V 8 - 32A/240V 8 - 32A/24V




Tipos de Unidades de control
eUnidad de control Estandar LUCA:

e Normalmente se usa en aplicaciones donde NO requiera
comunicacioén, ya que cuenta con pocas palabras, no se
puede visualizar % | reaulada

TeSys
LUCB12B

— = - 1

I=156 A

L} -
. |« deujpss 10 P
3L 7

g O T—— 2

5

Descripcion

Botén de Test
Selector de ajuste

1.
2.
3.
4.

cubierta transparente

Manija de extraccién y blogueo

5. Cierre de la manija de bloqueo

Standard control units

Bloqueo de configuracién mediante el sellado de la

Maximum standard power Setting Clip-in Reference, to Weight

ratings of 3-phase motors range mounting on be completed

50/60 Hz power base by adding the

400/440V 500V 690 V Rating voltage code (1)

kW kW kw A A kg

Class 10 for 3-phase motors

0.09 - - 0.15...06 12and32 LUCA X6ee 0.135
0.25 - - 0.35...14 12and32 LUCA 1Xee 0.135
1.5 2.2 3 1.25...5 12 and 32 LUCAO5ee 0.135
5.5 5.5 9 3..12 12 and 32 LUCA 12ee 0.135
7.5 9 15 45..18 32 LUCA18ee 0.135
15 15 18.5 8...32 32 LUCA 32ee 0.135




Tipos de Unidades de control
eUnidad de control Avanzada LUCB, LUCC, LUCD:

i |
Schnelder
TeSys
LUCL12B

Advanced control units

Pressing the Test button on the front panel simulates tripping on thermal overload.

Class 10 for 3-phase motors

0.09 — — 0.15...06 12and 32 LUCE XGee 0.140
0.25 B - 0.35.14 12and 32 LUCB 1Xee 0.140
1.5 22 3 1.25..5 12 and 32 LUCB 05ee 0.140
5.5 55 9 3...12 12 and 32 LUCE 12ee 0.140
75 9 15 45..18 32 LUCB 18ss 0.140
15 15 18.5 8...32 32 LUCE 32ee 0.140
Class 10 for single-phase motors

- - - 0.15..06 12and 32 LUCC X6we 0.140
0.09 - - 0.35..1.4 12and 32 LUCC 1Xee 0.140
0.55 — — 1.25..5 12 and 32 LUCC 050w 0.140
22 - - 3...12 12 and 32 LUCC 12ew 0.140
4 - - 4.5...18 32 LUCC 18ee 0.140
7.5 - - 8...32 32 LUCC 32ee 0.140
Class 20 for 3-phase motors

0.09 - - 0.15..06 12and 32 LUCD XGee 0.140
0.25 — — 0.35..1.4 12and 32 LUCD 1Xee 0.140
1.5 22 3 125.5 12 and 32 LUCD 05sw 0.140
5.5 55 9 3...12 12 and 32 LUCD 12ee 0.140
7.5 9 15 4.5..18 32 LUCD 18ee 0.140
15 15 18.5 8...32 32 LUCD 32ee 0.140
(1) Standard control circuit voltages:

Volts 24 48...72 110...240

- BL(2).(3 - -

T B — —

—or~n - ES(4) FU (5)

(2) Voltage code to be used fora starter-controller with communication module.

(3) d.c. voltage with maximum ripple of £ 10 %.
(4)=:48..72V,~:48 V.
(6) == 110...220V, ~ 1 110..240 V.



Tipos de Unidades de control

eUnidad de control Multifuncional:

Unidades de control Multifuncional

: Entrada de pardmetros, monitoreo de pardmetros, valores y
- consulta de los registros que se llevan a cabo:

Schneider mmm— * ya sea en el panel frontal, usando el HMI incorporado
TeSys .
— LUCM12BL * 0 desde un terminal operador

» 0 desde una PC
- 0 remotamente, via el protocolo de comunicacién Modbus.
Se necesita alimentaciéon de 24VDC

Maximum standard power Setting Clip-in Reference Weight
ratings of 3-phase motors range mounting on (1)
X 50/60 Hz power base

400415V 500V 690V Rating

kw kw kw A A kg
0.09 - - 0.15..06 12and32 LUCM X6BL 0.175
0.25 - - 0.35.14 12and 32 LUCM 1XBL 0.175
15 22 3 125..5 12 and 32 LUCM 05BL 0.175
5.5 5.5 9 3..12 12 and 32 LUCM 12BL 0.175
7.5 9 15 45..18 32 LUCM 18BL 0.175
15 15 18.5 8...32 32 LUCM 32BL 0.175

*Seleccionable en Clase de disparo 5 ...

30
‘Para tensiones monofasicas y trifasicas



Tipos de Unidades de control

e Unidad de control Multifuncional:

e Descripcion de la cara frontal

e Interfase Hombre — Maquina Integrada

ePantalla de 2 lineas de 12 caracteres
eTeclado de 4 teclas

¢ RJ45 modbus integrado para la parametrizacion y la
transferencia de datos.

Unidad
Multifuncion de
control

e Alimentacion auxiliar 24V DC para la disponibilidad
de los datos cuando A1/A2 esta sin tension

eReset a distancia
eRecuperacion de los datos

eVisualizacion & parametrizacion por IHM




Modulos de Comunicacion

Modbus

Profibus

| warmames il
e Trlaicn R

B

W T TS e

g d_'n,'l'ué --w = H
Cowea - f DeviceNet

':l ot L LT & =l



¢Como se compone oferta
TeSys U? Oferta basica

G

\‘.I___-_l .|

L dadd " gaee

7))
E TeSys Power Base Standard Control Unit Auxiliary contacts
=1 Power Base Thermal + Magnetic protection Class 10 (LUCA) | Ref. Contactor Status Signalling Ref.
'B 0310 55kW(0to12 A) (LUB12 01506 A LUCAXGss" | NO+NC contacts LUFN11
035t014A LUCA1 X
E 12505 A LUCAQS5s | NC+MNC contacts LUFND2
(&) Jtoi12A LUCA12
'ﬁ 7510 15kWw (121032 A) (LUB32 451018 A LUCA18e= | NO+NO contacts LUFN20
3] Bto32A LUCA32e
@ Reversing Power Base | Ref. Magnetic protection for drive protection (LUCL) | ref. Protection Status & Trip Signalling | Ref.
oW 0.3t055KW (0to12A) |LU2B12 |0.15t006A LUCLXG+ | NC+NC contacts LuAi1C20
035014 A LUCL1Xs»
125105 A LUCLOS== NO+NC contacts LuA1C1
Jio12A LUCL12e
750 15kW (121032 A) [LU2B32- J4.51018A LUCL18e NC+NC contacts (side mounted) LUABE20
Bto32A LUCL32es
* "ee" Ty add control voltage:
BL = 24VDC ES=48...72VAC/48VDC

B = 24VAC

FU = 110... 240V AC/DC




¢Como se compone oferta

TeSys U? Oferta avanzada
@ @ &

i — x"-"l"l'ﬂ'-"
..,, +
=== -, =
= - e
- -—
'U TeSys Power Base Advanced Control Unit Communication module
=8 Power Base Ref. Class 10 (LUCE) Ref. 24V DC Ref.
E 03to5.5kW (0Oto12 A) |LUB120 015t0 06 A LUCBXG*** | Modbus LULCO33
o 035014 A LUCB1Xs»
@ 125105 A LUCBOS+ | AS-Interface ASILUFCS1
v 3toi12A LUCB 12+
=8 751015 KW (12 to 32 A} | LUB320 45to18 A LUCEB 18+ Profibus DP LuLCO7
E 8to32 A LUCB32ss
g= i Reversing Power Base |Ref. Class 5 to 30 (LUCM) Ref. CAMopen LULCODE
L=l 03t055kW (0to12A) |LU2B12+= J0.151006A LUCMXGBL | DeviceNst LULCOS
A 035014 A LUCM1XBL
125105 A LUCMO5BL
dto 12 A LUCM12BL
T5to 15 kKW (1210 32 A) |LU2B32+» J45t018A LUCM18BL | Advantys STB LULC1S
B to 32 A LUCM32BL

* "s" To add control voltage:

BL = 24V DC

ES=48... 72V AC/48V DC

B = 24VAC

FU = 110... 240V AC/ DC




En resumen...

eUnidad de Potencia

e 2 bases (hasta 12A y hasta 32A) para cubrir todos los
motores de 0 a 15 kW

e 2 maneras de construir una funcién de inversor con
Inversores (precableado o sin precableado)

eUnidad de Control

e Para el uso clasico: Una Unica unidad Estandar
e Para tener acceso a mas funciones o el uso especifico:
eUnidad Avanzada “B"”: Clase 10 - 3 fases / Motor trifasico

eUnidad Avanzada “C”: Clase 10 - 1 fase / Motor
monofasico

eUnidad Avanzada “D”: Clase 20 - 3 fases / Motor trifasico
eUnidad de control multifuncional
e Los contactos auxiliares y médulos de funcién

eSe puede agregar contactos a distancia con LUALICXX o
LUFNXX

e Fallo de senalizacién o control de carga del motor LUFXXX
e Médulos de comunicacién



Destacado

e La coordinacion total de TeSys U, me permi’
= Reduccidon de tiempo en mantenimien
= Reduccion de tiempo en reemplazo de

= Reduccion de tiempo en puesta de sel

NErﬁdlution

4

L
Short Circuit SOkA-480V/ "O"-shots

Py
LI R | L




Aplicaciones

- ; Todo bpo de Industria, aPli:iu:i:rurs en edifidos con
> Applicaciones

motores

il!iii

kbbbl

Solucion estandar
con inversion de giro

Solucion con comunicacion Soluciones con MCC y IMCC
6 protocolos _./‘




SOLUCION:
TESYS T



Definiciones Previas

¢Qué es Tesys T?
Es un relé electrénico multifuncional

¢Para queé sirve?

Ademas de proteger al motor contra
sobrecargas, también nos brinda otro tipo de
protecciones, monitoreo y control

¢Qué controla?
El tipo de arranque de los motores hasta 810A

cQué herramientas me

' t I, t . s
ﬁn@nﬁ@m@ﬁﬂ? control, proteccion y

oreo



Definicion

)i

e O Relé electronico de administraciéon del motor “TeSys T”:

\x — Funciones de proteccién, funciones de monitoreo y medicién
para motores trifasicos en CA de hasta 810 A

O Sistema disenado para resolver las necesidades de
proteccion y control del motor en procesos continuos y
procesos en serie:

\‘ — Proteccién con funciones multiples

— Terminal de operacidn, control, monitoreo y configuracién

— Software de configuracién y monitoreo “SoMove”

— Conexidén hacia los principales protocolos de redes de
comunicacion



DEFINICION

NUEVO
Ethernet

MODBUS ,.-.‘?1%%%9 DeviceNet. CANopen

Protocolo de
comunicacion
nativos

Ethernet

TCP/IP
Mddulo de

Proteccién y
expansién/Voltaje

funciones
adicionales

Control y
monitoreo
_ remoto
PC Software ynidad de control
SoMove operador remoto
M A - Hasta 810A
7 (J TCexternos o

Proteccién fuga
a tierra
(opcional)



Panorama de funciones

Rangos de corriente

Tension de control (internal CT)
+24VCd o *04to8A0
» 100-240 VCA 50/60Hz +1.351027 Ao

*5to 100 A

Modo de operacién

* Relevador de sobrecarga
* Independiente

* Reversible

* Dos-pasos

Prteccion del motor

- Sobrecarga térmica

- Sobre/Baja corriente

= Arrangue prolongado / Jam
« Corriente de fala a tierra

» Dos-velocidades * Sensor de temperatura

= Personalizado

Protocolos de comunicacion
Entradas y Salidas + MODBUS

- 6 entradas discretas . ;%g%?

* 4 salidas a relevador _ :
* Entrada para falla a tierra DeviceNet.

« Sensor de temperatura “CAN open
-Ethernet TCF/IP




Cara frontal

Alimentaci 6 entradas discretas (1NF({)e/II\?\C/;ador de falla
on de
tension

Terminales
faciles de
extraer BN LTMRZTE
TEED L
FeEEric I P ol Wittt TP e
m E m m ;_.
Conexion _' ———— i
HMI/médulo ] P 2 puertos
de tensién = & Ethernet
Leds de ‘ ] g
diagnéstico L
- F
A\
Botdén de
Reset o
3 salidas a relevador 5A Entrada Sensor de prueba

falla Temperatura
a tierra



Modulo de expansion LTMEV

- | Y 4
Descripcion
Tension de alimentacion Ensamble
- Alimentado por el controlador » Lateralmente
* Remoto

Protecciones adicionales

+ Sobre / Bajo Voltaje
» Inversion de fases detension

Ihnell.i!r - A

-l{l

i -

Entradas adicionales
= 4 entradas discretas

= Sobre / bajo factor de - =l =2 s-ctg-ew-:_ _r
potencia 9 i, | 17111

= Sobre / baja Potencia




Modulo de expansion LTMEV

Cara frontal

3 entradas para la
tension de fase (0 a
690V)

Conexién
Puerto de
HMI/PC conexion
hacia el
!_eo!s controlador
indicadores RJ45
de status

4 entradas discretas



Sensado de corriente

No requiere transformador
de corriente hasta 100A

—

1 ﬁﬁ;ﬁﬁﬁﬁﬁﬁ@ﬁﬁt“i |=[=]=]|
i I
9
> d

[Y=T=T=;

3 ventanas con TC embebido
para sensado de las corrientes
de fase

TC’s externos para
expandir el rango de
corriente hasta 810A

External load CT
LT6CT... or
LUTC... or

Customer Choice

El controlador acepta TC con
5A y 1A en el secundario



TC para fuga a tierra

TC de falla a tierra para el
sensado de corriente de
fuga en forma exacta

Ground CT mide falla a tierra como
, nivel significativamente mas bajo que
U'n-f'lit-".h--'l-hi\JHH-Fuus_ﬂ f .
eFocoooood foony falla a tierra interno (controlador de
: ; sensibilidad: 20 mA a 10 A)

e

Ground fault
CT (current
=0 => no

ground
fault)




Terminal de
XBTN410

operacion: Magelis

¥ Pantalla de configuration y Control

Aplicacion
no a uno

Magelis XBTN410
* Control local

Aplicacion de_ _hacia
varios equipos

P 2
- PPPPRYTT L LA
I

* Alimentacidn necesaria

* Configuraciéon de 24VCD
parametros * Cable de conexién .
* Lectura de valores en XBTZ938

tiempo real
* Monitoreo de alarmas

* Protocolo Modbus para

la transferencia de datos



Terminal de operacion: LTMCU

B Pantalla de configuracion y Control

Herramienta de
Supervision

Aplicacion
no a uno

Referencia LTMCU

* Control local

* Configuracién de
parametros

* Lectura de valores en
tiempo real

* Monitoreo de alarmas

* Alimentacién desde el
Relé
* Cable XBTZ938



Configuracion por PC

¥ Visualizacion, Programacion y

Configuracion
B A L i i
- Aplicacion uno a uno o
: De uno hacia varias
o - aplicaciones
b,
B |
4
B —

Software Somove Lite
* Configuracién de

parémetros * Convertidor RS232/485:

* Lecturas en tiempo real UHTERENE
T g S . Cgb.l.e...et.he.llr_n.%a.t...c.one.x.l.o_n.__._______._..e. |
* Programacién en bloques DIIEEE) & Biln:

de funciones -



Protocolos de comunicacion

»-n--l
et

Ethernet TCP/IP Ethernet IP
Ready :

s



Protecciones al motor

Corriente

Voltaje

Potencia

" Dependiendo de la configuracion del

contrRisdor

Sobre carga térmica (inversa y tiempo definido)

Corrientes de fase (desbalance, pérdida, inversa)

Baja/sobre Corriente

Arranque prolongado, atascamiento

Corriente a tierra

Sensor de temperatura del motor

Arranques sucesivos en corto tiempo

Voltajes de fase (desbalance, pérdida, inversa)

Controlador

Bajo/sobre Voltaje

Desconexion de cargas

Controlador +
modulo LTMEV




Funciones de Monitoreo y
Medicion

Funciones de Monitoreo y Medicion Controlador | Controladory
Mddulo LTMEV

Capacidad Térmica y temperatura del motor

Corriente (linea, promedio, tierra,
%ﬁgféa(ﬂﬁ%)a a linea, desbalance, frecuencia)

Potencia (pot. activa/reactiva, factor de pot)

Medicion

Contador de fallas de proteccién

Contador de fallas de diagnésticos

Estadistica
S Contador de funcionamiento del Controlador

Histoéricos de fallas (5 ultimas)

Diagndstico
s

Estados del
motor




Seleccion

Componente

Descripcion

Numero de parte

Controller current setting 0.4 to 8 A
Controller current setting 1.35 to 27 A
Controller current setting 5 to 100 A

LTMR08 M/C/D/P BD/FM
LTMR27 M/C/D/P BD/FM

LTMR100 M/C/D/P BD/FM

Expansion module - 24 VDC LTMEV40BD
Expansion module - 100 to 240 VAC LTMEV40FM
LTMR to LTME RJ45 connection cable 40 mm LTMCCO004
LTMR to LTME RJ45 connection cable 0,3 m LU9R03
LTMR to LTME RJ45 connection cable 1 m LU9R10
Pantalla HMI dedicada LTMCU
Cable de conexién con el Tesys T VW3A1104R30
Cable de configuracion RJ45 a USB TCSMCNA3MO002P
— CT Ratio 100:1, Class 5P, Accuracy limit factor 15 LT6CT1001
o CT Ratio 200:1, Class 5P, Accuracy limit factor 15 LT6CT2001
4 CT Ratio 400:1, Class 5P, Accuracy limit factor 15 LT6CT4001
CT Ratio 800:1, Class 5P, Accuracy limit factor 15 LT6CT8001
Closed toroid, In=65A, sensibility 0,2 to 30A TA30
'?{.‘Zl_q.r’ Closed toroid, In=85A, sensibility 0,2 to 30A PA50
{ ' Closed toroid, In=160A, sensibility 0,2 to 30A 1A80
! ) Closed toroid, In=250A, sensibility 0,2 to 30A MA120
i e Closed toroid, In=400A, sensibility 0,2 to 30A SA200
B—_— Closed toroid, In=630A, sensibility 0,2 to 30A GA300




En resumen

* Comunicaciones nativas

* Tengo todo en un solo producto

* Garantiza la continuidad de servicio



Aplicaciones del Tesys T
CCM inteligentes




Configuracion con el SoMove

®E Menu de Lista de Parametros

T [T e s e e e e e

. Il i s <) uscar i |F
Fi T R R R
- T L

motor - tensidn nominal 400V 690V
Imotor - potencia nominal 10.05 HP 1339.866 HP
maotor - potencia nominal 7.5 kW 9999 kW

corercapen i inna - mmm
e apena cagambins oA .. om

Imolor -relacion de corriente a plena carga 5 %FLCmax 5%FLCmax 100 %FLCmax
motor - corriente a plena carga 04A

transformador de corriente de carga - primario
Ilransformador de corriente de carga - secundario
transformador de corriente de carga - mltiples pasos

comiente de fierra intemna cortiente deierraintema 7 /00859.00 |




Configuracién con el SoMove

® Menu de fallas

mi dispositiva operate lista pardmetros fallo viglanda diagnéstico I6gica personalizada diagrama FB simulador légico

E historial fallos . | |In: ’Tudas v] Buscar

. N-0
SN descripcion fallo nig ¥ de fallos adv. n° de advert.
estado global ® 0

sobrecarga térmica

corriente de tierra

desequilibrio de fases
pérdida de fase
inversidn de fases

arranque prolongado
bloqueo
subcorriente

sobrecarriente

desequilibrio de fases
pérdida de fase
inversidn de fases

subtensidn

sobretensidn

potencia insuficiente
potencia excesiva
factor de potencia insuficiente

QI} Disconnected | | [] | | | Qy| | Proyecto cargado



Configuraciéon con el SoMove

¥ Menu de vigilancia

‘ mi dispositivo | operate Iisla parémetros | fallo vigilancia diagnastico logica personalizada diagrama FB simulador logico

- estado dispositivo -
=
= medicidn
- i-térmico
cormiente
~tensidn
. - potencia
[ supenisién personaliz.
= térmico
Bl corriente
- relacidn de corriente media
- relacidn de corriente L1
- relacidn de corriente L2
- relacidn de corriente L3
- relacidn de corriente de tierr
- corrente media
- corrente L1
- corriente L2
- corriente L3
- corriente de tierra
- desequilibrio de fases de cc
EI-tensidn
- relacidn de tensién media
- relacidn de tensidn L1L2
- relacidn de tensidn L2L3
- relacion de tensidn L3L1
-~ tensidn media
- tensidn L1L2
~tensidn L2L3
- tensidn L3LA Pantalla digital v Pantalla digital =

- desequilibrio de fases dete ™
4 Ll 2

00500_W > corriente media 00476 > tension media

Pantalla digital hd Pantalla digital A

00433_W = potencia reactiva m

00482 W > potencia activa




Configuracién con el SoMove

¥ Menu de diagndstico

‘ mi dispositivo | operate |islapile'lnelrns| fallo | viglanda diagndstico logmpersmeiaada| diagrama FB |m.iadnrlngm‘

----- estadisticas

Imolm -n° de arranques LO1
Imolor -n° de arranques LO2

-tiempo de funcionamiento 0 (hh:mm:ss)
-n° de arangues 0
-n° de arrangues por hora 0
- com.ltimo arranque 0 %FLC
- durac.(ltimo arranque 0s

<Jl?Disconnecter.i | | 0 | | |5}y| | Proyecto cargado
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